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具身智能-多传感器融合应用赛
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一、赛项背景

响应 2026 年 1 月工业和信息化部、中央网信办等八部门联合印发的《“人

工智能+制造”专项行动实施意见》关于加快推进人工智能技术在制造业融合应

用、打造新质生产力、全方位赋能新型工业化的要求。本赛题聚焦具身智能在多

传感器融合的智能感知与智能制造领域的深度融合，紧密围绕粤港澳大湾区推进

高端制造、智能工厂与柔性产线建设的核心需求，构建一个集感知、决策与执行

于一体的综合性技术应用平台。通过集成六轴机械臂、传送带、多传感器融合感

知、深度相机及语音交互模块，搭建贴近真实工业场景的智能化系统，模拟智能

制造环境中典型的感知与控制、数据监控可视化任务，旨在探索具身智能在复杂

工业环境下的落地路径。

参赛选手需基于该平台完成一系列具有实际工程背景的实操任务，涵盖对物

品的精准识别、多源传感器数据的融合处理与数据可视化、语音指令的接收与反

馈响应，以及机械臂与传送带协同下的自动化抓取、转运与分拣流程。整个过程

不仅要求实现感知与稳定的控制，还需具备良好的人机交互逻辑与系统容错能力，

充分展现具身智能在结构化生产场景中的自主性与适应性。系统强调从环境感知

到动作执行的端到端闭环，体现“感知即决策、执行即智能”的现代制造理念。

赛题突出实践性与可操作性，重点锻炼大学生在机器视觉、多传感器融合感

知、数据监控与可视化、运动控制、系统集成等方面的核心技术能力。通过真实

任务驱动，引导学生深入理解智能制造产线的技术架构与运行逻辑，激发其在具

身智能融合感知与自主控制方向的创新思考。

本赛题致力于推动产教融合，引导高校人才培养对接区域产业转型升级需求。

在技术演进与产业变革加速的背景下，强化学生对智能感知技术在制造场景中应

用价值的理解，培养具备扎实设备操作能力、系统集成视野和实际问题解决能力

的复合型人才，为粤港澳大湾区智能制造生态体系建设输送具有创新意识与实干

能力的电子类、计算机类及自动化类专业力量。



二、竞赛方式

本项竞赛分为通用技术和应用创新两大维度进行深入探索。在通用技术领域，

重点关注具身智能、智能感知及智能制造领域的国际前沿技术，涵盖多模态感知

融合、数据监控、实时可视化、机械臂协同控制、AI 模型轻量化部署、具身智

能应用等核心方向。在应用创新方面，着重针对智能制造典型应用场景（如智能

产线感知、设备协同操控等）进行深化研究，推动技术与场景的深度适配。

竞赛分为线上初赛与线下实操决赛两个环节。线上初赛依托网络平台开展理

论答题，内容涵盖 Python 编程应用、传感器原理、机械臂控制、数据可视化、

语音与图像识别等核心知识；线下决赛则采用“智能感知综合实验平台”，围绕

具身智能与智能感知的基础理论、设备实操技巧及其在智能制造中的典型应用展

开，兼顾竞赛选拔与教学实训的双重目标。技术支持单位提供比赛实验平台，该

实验平台不仅为参赛队伍提供了应用开发、多模块协同调试和技术创新的实践载

体，也充分展现具身智能与智能感知技术的综合应用能力，全面考查参赛者在实

操水平、创新思维及发展潜力等方面的综合素质。

整个赛事的设计方案、组织流程、成果评审均遵循“公开、公平、公正”的

原则进行。竞赛组织将邀请电子类、计算机类及智能制造领域的行业专家与高校

学者，组建专业的专家团队和裁判小组，负责制定赛事组织条例、竞赛规则及评

审标准，确保赛事的公正性、权威性与专业性。全过程的竞赛流程（含报名、考

核、晋级等）和结果公示将做到透明化管理，主动接受各方监督，保障每一位参

赛者的合法权益不受侵害。

三、竞赛内容

（一）初赛

1.考核内容



模块
编号 考题类型 竞赛时间（min） 分数

理论题

单选题 25 30

判断题 15 10

简答题 10 40

设计题 30 20

总计 90 100

2.考核模块简述
模块理论题：

考核参赛选手对Python编程、人工智能语音识别、视觉目标识别、数据采集

可视化及多模态具身智能应用等基础专业知识、应用技术的理解与掌握。

（二）决赛

1.考核内容

模块
编号 模块名称 竞赛时间（min） 分数

A 具身语音交互控制 15 20

B 视觉引导动态分拣 20 20

C 数据可视化监控 25 30

D 多模态具身智能系统集成 30 30

总计 90 100

2.考核模块简述
 模块A：具身语音交互控制

参赛选手编写完善Python代码，完成语音识别功能，能够通过语音控制机械臂、

传感器。

 模块B：视觉引导动态分拣

参赛选手编写完善Python代码，完成目标识别功能，能够在传送带上判断动态与

静态的目标，并夹取分拣静态的目标。

 模块C：数据可视化监控



考核参赛选手编写Python语言后端接口，编写机械臂动作脚本，通过前端请求，

完成智能感知与识别仓储系统，完成数据实时采集及可视化。

 模块D：多模态具身智能系统集成

参赛选手整合前三个模块的能力，完成一项端到端任务：例如，通过语音指令指

定目标类型（如“拿走xxx”），系统结合视觉识别传送带上的目标，完成抓取

并放置到对应仓位，同时在可视化界面更新状态。

四、竞赛设备

赛前，各参赛队须根据赛题要求自行评估参赛设备筹措方式：采用自有、借

用、租赁、新购等方式。为方便参赛队参赛，省赛组委会向企业提出借用要求，

借用设备由参赛队直接向企业提出申请并借用，所借用设备的技术支持由企业提

供，设备安全操作规范由企业向参赛队充分说明。

广州市风扬信息科技有限公司为本次“具身智能-多传感器融合应用赛”赛

项的技术支持单位，智能感知综合实验平台为本赛项唯一指定实验平台。

图 1 智能感知综合实验平台

名称 数量 描述

智能感知综合
实验平台

每队1
套

桌面级六轴机械臂、深度相机（眼在手上
）、17.3寸高清显示屏、麦克风采集单元
、传送带单元、传感器套件单元、实验配
件与线材。



五、参赛要求

1. 参赛对象为广东省内在读全日制本科及高职院校学生。

2. 竞赛流程包含初赛和决赛。

3. 每队成员及指导老师必须来自同一高校，不允许跨校组队。

4. 本赛项每队参赛人数为 1人，指导教师不多于 2人。



六、赛事沟通

（一）联系方式

联系人：陈老师：13609003862
联系人：周老师：13711778117

（二）沟通群聊

请各位老师微信扫描下方二维码，加入赛事沟通群，入群后请修改备注学校及姓名。

图 2 本科组沟通群

图 3 高职组沟通群



七、其他

1. 参赛选手应严格遵守设备安全操作规程；

2. 参赛选手停止操作时，应保证设备的正常运行，比赛结束后，所有设备保持

运行状态，确保设备正常运行和正常评分；

3. 参赛选手应保证设备和信息完整及安全。

4. 禁止选手及所有参加赛事的人员携带任何有毒有害物品进入竞赛现场；

5. 内容如有更新，以最新发布版本为准；

6. 因各种因素导致各种情况的改变与调整，以组委会最后通知或现场安排为准。
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